Ch 3 : Machines a courant continu
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Répartition du champ le long de I’entrefer




Force électromotrice (f.e.m.) d’une machine bipolaire
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Couple électromagnétique
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Machines multipolaires




Machines multipolaires
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Le multipolaire présente des avantages au
niveau du dimensionnement :
- Arcs polaires plus faibles

- Poles plus courts
- Culasse plus étroite
- Le flux ne traverse plus le centre
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Tube d’induction




Fonctionnement Moteur et générateur

Génératrice




Bilan de puissances




Caractéristiques mecanique et €lectromécaniques
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Démarrage rhéostatique
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Variation de vitesse

Réglage rhéostatique Action sur le flux, marche en déexcité

Action sur la tension




Génératrice a courant continu

Excitation indépendante Génératrice




Génératrice a courant continu

Excitation shunt ou auto-excitation Génératrice




