Le principe fait référence a un élément de circuit, parcouru par un courant, se
déplacant par rapport a un champ magnétique.
Ce déplacement étant relatif, 3 cas se présentent :

- Celui des machines a courant continu : Inducteur fixe et induit mobile,

- Celui des machines synchrones : Inducteur tournant et induit fixe,

- Celui des machines asynchrones : Le champ inducteur et 1’induit tournent

a des vitesses différentes.




Groupe tournant :
Machine ¢lectromagnétique + Systeme mécanique entraine

Notion de point de fonctionnement : Ac

Le groupe tournera a vitesse constante si le
couple moteur d’entrainement, Cm, fourni
par la machine électromagnétique, est égal
au couple résistant, Cr, oppos€ par
I’ensemble mécanique.

Stabilité du point de fonctionnement : AC

S1, lors d’une perturbation li€e a une cause C,
extérieure, dans un sens ou dans 1’autre, le
systeme réagit dans le sens du
rétablissement du fonctionnement initial.

A(Cm—C,)<O

La condition s’écrit :

AN Exemple du moteur asynchrone avec un
couple résistant constant :




Groupe tournant :
Machine ¢lectromagnétique + Systeme meécanique entraing

Démarrage du groupe

J dS2 _ Cm _ Cr J = Moment d’inertie global

Il est régi par I’équation :

dt ramené sur |’arbre de vitesse Q

Transfert d’un moment d’inertie :

Q

. 2
Q, Q 3
Réducteur J. =J —| =J,p

La durée du démarrage est une donnée importante a connaitre car si elle est trop
importante, on risque :
- un €chauffement excessif du moteur et des canalisations électriques;
- le fonctionnement des dispositifs de protection.




Groupe tournant :
Machine ¢lectromagnétique + Systeme mécanique entrainé

Fonctionnement dans les quatre quadrants :




Groupe tournant :
Machine ¢lectromagnétique + Systeme mécanique entrainé

Classement des machines entrainées




Groupe tournant :

Machine ¢lectromagnétique + Systeéme mécanique entraing

Classes de protection

1. Protection contre les corps solides et liquides :
Indices de protection - IP

Degré de protection des enveloppes des matériels électriques salon normes
CEI 80529, NF EN 60529 et (NF C 20-010)

2. Protection contre les chocs mécaniques :
Indice de protection - IK

Selon la nome : NF EN 50102 (NF C 20-015)
{juin 95)
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+Ce tableau permet de connaitre la résistance
d'un produil a un impact donné en Joules, a parlir
du code IK,

Il permet aussi de connallre la correspondance
avec l'ancien 3* chiffre des IP et les conditions
correspondantes d'influence externgs "AG”

Pour connaitre la résistance aux chocs et I'lP
nécessaire en fonction des locaux ol le produit est
installé, se reporier a la page 783 du catalogue

(1) Il est admis qu'un prodult qui &ait IP 3007 remplt les conditions
d'un P XX - IK 08




Pertes rencontrées
dans une machine ¢lectromagnétique tournante

Pertes dites « constantes » car indépendantes de la charge :

Pertes par effet Joule
donc li¢es a la charge :

P.. _ P —Pertes P P

. = utile - u - tu
Rendement : Q7= 7 P P +Pertes P, +P.+RI’

absorbée a




